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Serie EZ

Reductor de engranajes conicos en espiral serie EZ
EZ Series Spiral Bevel Gear Reducer
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1.El reductor de engranajes helicoidales conicos de la serie EZ es |a caja de engranajes de primera

etapa con una relacion de transmisién de 1,1,5225y 3.

2 Alta eficiencia de transmision. Una sola maquina puede alcanzar una eficiencia de transmisién de
hasta el 96%.

3.Hay ejes transversales simples, ejes de longitud simple y ejes de longitud doble para seleccionar.

Resumen
Summarize

1.EZ series bevel helical gear reductor is the first stage gear case with transmission ratio of 1,1.522.5
and 3.

2 High transmission efficiency. A single machine can reach a transmission efficiency as much as 96%.
3.There are single transverse shaft, single longitude shaft and double longitude shafts for select.

Ambiente de 1 Temperatura de trabajo: -40°C ~50U (La lubricacién debe calentarse hasta por encima de 0°C siel
trabajo: La magquina funciona por debajo de 0°C)
. 2. Ellugar de trabajo debe estar a mencs de 1.000 metros sobre el nivel del mar.
Working 3. La velocidad de rotacion de entrada no debe exceder los 1.800 r/m. La velocidad circunferencial
Environment: del engranaje. no debe exceder los 22 ns.
4. Adecuado para rotacion normal-inversa.
5. Sin limitacién de la industria.
8. Consulte con nuestro departamento de soporte técnico para conocer otras circunstancias,
1.Working temperature: -40°C ~50U (The lubrication should be heated until above 0°C if the
machine works Below 0°C)
2 The working place should be lower than 1,000 meters above sea level.
3.The imput rotational speed should not exceed 1,800rm. The drcunferential speed of the gear
should not exceed 22m/s,
4 Suitable for nommal-reverse rotation.
5.Without industry limitation.
6.Please consult our technical supporting department for other circunstances.

Instrucciones s debe determinar el iempo de funcionamiento diario, la frecuencia de aranque y las
para la seleccion clasificaciones de carga, antes de decidir el factor de servicio, Las clasificaciones de carga se
calculan con la siguiente férmula:

Intruccions
- The daily operating time, the starting frequency and the load classifications must be determined
for Selection  efore deciding the service factor. The load classifications is calculated with the following formula:
Tiempo de funcionamiento [hora/dia)
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EZ Series Spiral Bevel Gear Reducer

Clasificacion de carga

Load classification
Carga uniforme, factor de aceleracion de masa =0,2
Uniform load, mass acceleration factors0.2

Carga de impacto media, factores de aceleracion de masa =3
Medium Impact load, mass acceleralion factorss3

Carga de chogue pesada, factores de aceleracion de masa <10
Heavy shock load, mass acceleration factors <10

Pdéngase en contacto con nuestro departamento de soporte técnico en caso de que el factor de aceleracion de masa sea> 10
Please contact our technical supporting department in case the mass acceleration factor=10

Todoslusmn'nermdeherﬁaderrmaemma.l

Mass acoeleration factor | ™ [\omento de inerdia de masa en el lado del mokor.

Mass moment of inertia on the motor end

La seleccion del tipo debe cumplir con la siguiente formula:
Type selection should meet the following formula:

Potencia de enfrada permitica del reductor S Polenda de entrada del reducior
Permissible input power of reductor # |Input power of reductor

Factor de modo de
¥ | funcionamiento fA

Operating mode factor fA

-
/1\ Notas ~ Notes
1. Permissible input power of reductor is listed in the parameter selection table.
2. Please contact our technical supporting department for the information on the permitted overhung
loads and the axial forces at the end of the output shaft.
3. Regarding the use and maintenance of the reductor, please refer to the attached «iInstruction
Manual of the Reductor and the Variable Speed Motor» .

1. La potencia de entrada permitida del reductor aparece en la tabla de seleccion de parametros.

2. Comuniquese con nuestro departamento de soporte técnico para obtener informacion sobre las
cargas suspendidas permitidas y las fuerzas axiales en el extremo del eje de salida.

3. En cuanto al uso y mantenimiento del reductor, consulte el «Manual de instrucciones del reductors
adjunto.Reductor y el Motor de Velocidad Variable».

El fabricante se reserva los permisos de modificacion. Manufacturer reserves modify permissions. £14




EZ

Reductor de engranajes conicos en espiral

Instrucciones para modelos:
Instructions for Models:

C O H )

« Posicién de montaje (pag. 416)
Mounting position (pag. 416)

+ Disefio de eje (pag 416)
Design of shaft (pag 416)

Ratio (pag.418)
Ratio (pag.418)
Modelo (pag 418)

Model (pag.418)
« Reductor de engranaje cénico helicoidal
Helical bevel gear reductor

Ejemplo:
Sample:

|Ez || 8 |/ 15]/1-uD | B3|

+ Posicion de montaje
Mounting position

+ Disefio de eje
Design of shaft

Ratio 1.5
Ratio 1.5

Modelo 8

Model 8

Reductor de engranaje conico helicoidal Serie EZ
EZ Series Helical bevel gear reductor

Notas:

El reductor de engranaje conico helicoidal de la serie EZ
desacelera al ingresar al eje honzontal

Notes:

EZ Series Helical bevel gear reductor is deceleration
when inputting horizontal shaft

EZ Series Spiral Bevel Gear Reducer

Ejemplos Posicion de montaje
Mounting position Exemple

_Il._ﬁm!aciénen el disefio del eje y.

e relationship between design of

Ghafcand directian of shaft
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Posicién de montaje
Mounting position
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EZ

Reductor de engranajes conicos en espiral

B [ in) Melocdad | (i) Vilocidad
1RO Rato W‘;ﬂm ey €22 | €24 | eze | ez | ez ::r::da] ez12 | ezt6 | eze0 | ezs
Ratio {rimin) (rirniny)
| Input speed | Inpat power
1450 1450 1.7 [ 419 [ 149 | 2 45.6 | 65.3 | 9% 163
1150 1150 1.43 3. 46 12.7 18. 4 37.5 55.7 81.1 139 234
&70 870 1.12 2.45 10.5 15, 2 29 44.6 67.5 114 193 335
580 580 0. 747 1.72 7.35 11.4 19.8 30.6 49,7 85.9 145 252
1 400 400 0.524 | 1.3 5.2 8.34 14 21.5 | 35.1 66. 1 12 195
300 300 0.39% | 0.88 | 3.93 | 6.35 | 10.6 | 16.4 | 26.8 541 | %0.8 | 159
200 200 0.266 | 0.448 | 2,66 | 4.3 7.23 11 18.2 39.3 | 9.0 | 119
100 100 0.136 | 0.046 | 1.36 | 2.2 3.7 5.72 | 9.3 20.3 | 353 | 60.0
10 10 0.014 0.141 | 0.228 | 0.386 | 0.599 | 0.983 | 2.14 | 3.53 | 6.30
1450 967 12.1 15 19.1 38.7 | 58.3
1150 767 9.96 | 12 5.4 | 3.2 | 49.2
870 580 7.66 | 9.3 1.8 24.1 | 40.7
1-1-UD(0) " 580 387 523 | 6.32 | 8.14 16.4 | 28.9
: 400 267 3.66 4.41 5.7 16 20.3
300 200 277 | 3.35 | 434 | 878 | 15.5
200 133 1.87 | 228 | 2.9 5.95 | 10.5
100 37 0.957 | 1.16 | 1.49 | 3.04 | 5.37
10 7 0.099 | 0.12 | 0.155 | 0.316 | 0.5
1450 725 0.54 3.32 7.9 10.6 14 23.6 40 73.7 126
1150 575 0.74 2.67 6.39 8.55 11.3 19 31.7 59.5 102 119
870 435 0. 56 2.04 4,88 6. 56 8.7 14.6 24 46.0 79.0 155
580 290 0.37 1.38 3.34 4,47 5,92 10 16.3 31.3 54.2 107
2 400 200 0. 26 0.95 2.33 3.12 4.15 7.02 15 22.0 38.0 75.4
300 150 0.19 0.73 1. 76 2.37 3.14 5.33 an 16.7 2.0 57.4
200 100 0.13 0.49 1.18 1.59 2.12 3.61 5.89 1.3 19.7 39.2
100 50 0. 06 0.3 0. 608 0.812 1.08 1.84 30 5.84 10.1 20.1
10 5 0.015 0. 026 0. 062 0.084 0. 112 0. 191 0.313 0. 605 1. 06 2.1
1450 580 5.97 6. 99 11.4 18.2 3.4
1150 460 4.78 5.64 9.1 14.7 25.3
870 348 3.68 5.3 7 11.2 19.5
580 232 2.48 2.92 4.76 7.68 13.3
25 400 160 1.73 | 2.05 | 3.3 | 5.38 | 9.32
300 120 1.32 1.55 2.53 4. 06 7.08
200 80 0. 888 1.05 1.7 2.75 4.79
100 a0 0.448 | 0.528 | 0.867 | 14 2.43
10 4 0.046 | 0.054 | 0,089 | 0.144 | 0.251
1450 483 4,84 5.42 8.2 14 236 8.2 82.3 158
1150 383 3.88 4.34 6,55 1.3 15 36,9 6.6 130
870 290 2.97 | 3.34 | 5.04 | 8.66 | 14.6 | 30.1 | 51.6 | 101
580 193 2.02 2.25 342 5.89 9,92 | 20.4 35.4 69.9
3 400 133 141 1.58 | 2.39 | 4.11 | 6.98 144 | 228 | 49.3
300 100 107 | 1.18 | 18 311 | 5.28 10.9 | 189 | 37.6
200 67 0.712 | 0.803 | .22 | 21 357 | 1.3 12.9 25.6
100 33 0.363 | 0.409 | 0.618 | 1.07 182 382 | 660 | 13.1
10 3 0.037 | 0.042 | 0.064 | 0.11 | 0.188 | 0,40 | 0.69 | 1.4
MNota:
1. Si la velocidad no aparece en la tabla, calcule con el método de insercion.
Ho a0 (80| a1 | A2 [m|tofmeolalb| o |1 s L mnlale|w e |T[f|u]|es | ko 2. Consiltenos cuando la velocidad del eje horizontal sea superior a 1450 rfmin.
Ez2 |52 |84 84| 48 | 82 | 0 [124| 4x0 [15]5| 17 [30 M4 [180 100100100 174 |74 |10 |6 | — | 94x3 | 4 3. Consulte el pardmetro de 10 rimin en la tabla cuando la velocidad del eje horizontal sea inferior a 10 rimin.
EZ4 | 76 |125|125| 535 [117.5) O | 180 4x11 196 |21.5|38 | M5 | 232 | 145 | 155 | 155 | 257.5 | 79 | 17 | 2 | 360 | 14545 | 10 4.Elfactor de servicio de lamesa es 1,0
EZ6 | 90 |152[152| 81 | 146 | 0 |222 |4x14 |25 |8 | 28 50 M6 | 314 | 175|190 | 190 | 317 |98 |17 |17 | 444 | 175:5 | 21 5.Toda la potencia de entrada de la mesa (excepto 1) es para la transmision de desaceleracion.
EZ7 [100(174]174] 86 | 178 | 0 [265|4x14 [32[10] 35 |60 M8 346|198 [ 210 [210] 370 [116] 22 [ 13 [ 530 [ 2055 | 32 Es esencial que el parametro de potencia de entrada divida la relacion
EZ8 |115]195195/110.5/210.5] 0 |208[ 4x14 [40[12] 43 |75 |M10|416 | 225 | 235 | 235 | 4255 (126 22 | 18| 616 | 240x5 | 49
EZ10 [ 140240 240|120 | 240 | 0 | 260 | 4x16 |45 1448590 | M12 480 | 270 | 285 | 285 | 5025 156 | 25 [ 10 | 720 | 205x5 | 78 Note:
EZ12 |175]290|290] 130 | 270 | 0 |415] 4x21 |50 14|53.5|100| M16 | 550 | 340 | 340 | 340 | 585 |180/32 [ 0 | 830 | 350x5 | 124 1.If speed is not list in table, please calculated with inserting method.
EZ16 | 200|330 |330| 150 | 290 | 0 |455| 4x25 |60[18| 64 |105| M20 | 630 | 410 | 390 | 390 | 606 40 | 10| 910 | 420x5 | 188 2 Please consult us, when the speed of horizontal shaftis more than 1450r/min,
EZ20 | 245|330 |430| 195 | 330 |110|545 | 8x21 | 72[20| 76.5 105 M20 | 720 | 485 | 410 | 490 | 800 32 [ 10 1090 360x5 | 297 3.Please refer to the parameter of 10r/min in the table when the speed of horizontal shaft is less than 10rmin,
EZ25 |290 390|520 | 235 | 400 |130|660 | 8x24 |85 |22| 90 |130| M20 | 860 | 587 | 480 | 580 | 957 35 | 10 |1320] 430x5 | 288 | 4.The service factor of table is 1.0

5.Allinput power of table (except for 1) is for deceleration transmission. If's essential that the parameter of input power should divide ratio

m Para mas ink acceda  For acoess MADRID- Tet 91 69262 74 TOLEDC- Tel 92523 1451 El fabricante se reserva los pemmisos de modificacian. M modify permissions 418



